
مكانزمان

طراحي يك سيستم شناور جمع آوري زباله از سطح دريا Basic Design of a floating waste مجيد عباس پورطهراني فردزهرا روشن
Collector System 

اصول كاركرد سيستم هاي تثبيت موقعيت و شبيه سازي عملكرد انها در شرايط دريايي مختلفمحمدسعيد سيفسياوش سليماني-  عدم امضا  مجوز

مقايسه توان توليدي مبدل امواج دريا در پيكربندي تك صفحه اي و چندصفحه اي در راستاهاي عمودي و افقيمهدي بهزاد-اباذريحميدرضا باب

طراحي يك سيستم جمع كننده نفت نشت شده در دريامجيد عباس پورطهراني فردمريم دلاوري

استخراج مدل ديناميكي شناورهاي غيرمتداول با استفاده از تست مدل و شناسايي سيستممحمدسعيد سيفاميرحسن حاجي لو

شناسايي و بررسي وضعيت زنجيره ارزش پرورش ماهي و ميگو  در دريامهدي خراسانچيعلي اكبر مرادي/حسين عباسي

آينده نگاري خدمات هوش مصنوعي در رابطه بابرنامه ريزي بخش انرژي - ايران Foresight of artificial intelligence مجيد عباس پورطهراني فردسيدعلي طباطبائي كوپائي
services in relation to energy sector planning in Iran        

باز طراحي پروانه كشتي بر پايه داده هاي تجربي پروانه VP1304مهدي خراسانچي/كريميعطا شجاعي باغيني

استفاده از مهندسي سطح براي كاهش نيروي پساموسوياميرحسين استاديوسف

مطالعه تجربي لوله حرارتي صفحه تخت با ساختار فتيله  اي مغناطيسي قابل تنظيممحمدبهشاد شفيعي/ بيجارچيمحمد علي حسيني

كمي سازي تاثير عدم قطعيت هاي كاري بر عملكرد سيستم خنك كاري پره C3Xمحمد صادق كريميمحمد بذرافشان تخت فولادي

بررسي راهكارهاي استفاده از انرژيِ هاي تجديد پذير در مواقع قطعي برقمحمدبهشاد شفيعي/ بيجارچيمحمدمهدي افراسيابي/ عرفان رضايي

طراحي و شبيه سازي عملكرد پمپ محوري كمك رسان بطن چپ قلبمحمد صادق كريمياميررضا نوراللهي يزدي

بررسي تاثير guide vane و تغيير پروفيل لوله در مقطع پروانه بر عملكرد پروانه محوريمحمد صادق كريمي/ كاظم زادهمحمدجواد احمدي/-ميثم كاشي

بازطراحي يك طبقه كمپرسور محوري با نسبت فشار بالا و ابعاد كوچكمحمد صادق كريميمحمدحسين ملكي

3

دكتر موسوي

10:
30
لي
8 ا

:00

G
13

1

دكتر عباس پور 

9:2
ي 0

8 ال

G
12

2

دكتر خراسانچي 

11:
00 
لي
09 ا

:40

G
12

برنامه دفاع از پروژه هاي كارشناسي دانشكده مهندسي مكانيك

يكشنبه 1404/06/16

شماره نشست
عنوان پروژهرئيس نشستاساتيد پروژه و ممتحندانشجو



شبيه سازي ديناميكي مدار فرايندي توليد توان سيكل رانكينمحمد صادق كريميمتين جهانيان بهنميري

بررسي تجربي عدم تقارن در لوله حرارتي نوسانيمحمدعلي بيجارچيمحمدرضا بلندپروا

ارزيابي رفتار و عملكرد سيستم هاي سوخت در هواپيماها تحت مانورهاي مختلف با استفاده از شبيه سازي برهمكنش سازه-مهرداد تقي زاده منظريعليرضا همايون خواه
سيال (اف اس آي)

بررسي اثر دما بر از بين بردن سلول هاي سرطاني در خون قبل از فراگستري (متاستاز)محمدتقي احمديان/منظريمحمدطاها جارچي زاده

محمدبهشاد شفيعي/ محمد علي حسيني
مطالعه تجربي لوله حرارتي صفحه تخت با ساختار فتيله  اي مغناطيسي قابل تنظيمبيجارچي

بررسي تاثير پارامترهاي موثر بر عملكرد سروو ولو جت پايپيمحمد صادق كريميمحمدمهدي فاميل زرگريان

مكانزمان

تحليل بيومكانيكي تثبيت كردن رباط صليبي قدامي (ACL) با استفاده از روش تثبيت دو كاناله  از طريق انجام آزمايش تجربيامير نورانيسنا شاهي سوزائي

مدلسازي اثر ميدان مغناطيسي در باز شدن كپسول  كروي  حاوي دارو به روش اجزاء محدودرضا نقدآباديعلي رضائي

بررسي تاريخچه ونحوه كاركرد پرگارها و دوربين هاي گنجينه كتابخانه مركزيجواد اكبريكيانوش باباييان

مدل سازي حركت دست انسان با استفاده از بينايي ماشين و شبكه هاي عصبيمحمدتقي احمديانشهرزاد قنبرزاده
مدلسازي حسگر رطوبت هيدروژلي تير دو لايه به روش اجزاء محدودرضا نقدآبادياميرحسين درستي

ماشينكاري پليمر PEEK و بررسي سايش ابزار و كيفيت سطح ماشينكاري شدهجواد اكبريرضا براتي

تحليل تغيير شكل تير مگنتوالاستيك تحت ميدان مغناطيسي به روش اجزاي محدودرضا نقدآبادياميررضا استادي
مطالعه تاثير مشخصه هاي طراحي گيربكس سياره اي بر رفتار مودال آن با شبيه سازيسميه محمديمحمدمهدي كربلائي رجب

بررسي اثر هيبريد سازي پيشرانه خودرو دنا بر روي مصرف سوخت و عملكرد كليمحمود سعادت فومنيبهنود صالح پور
مقايسه  مدل هاي تعيين قابليت اطمينان گيربكس هاي سياره اي و پياده سازي مدل منتخبسميه محمدي/ بهزادپويا كلاه دوز

مدل سازي حسگر كرنش پليمري حاوي نانولوله كربني به روش اجزاء محدودرضا نقدآباديسيدمسيحا ابراهيمي

شناسايي مشخصات بار داخل آسياي نيمه خودشكن و تأثير تغيير پارامترهاي مدل شكست تاوارس با شبيه سازي و تحليل پارامتريسميه محمدي/ بهزادپويا دادخواه
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دكتر نقدابادي

دكتر نقدابادي



مكانزمان
طراحي و ارزيابي الگوريتم سيستم مرجع زواياي تراز و سمت  (AHRS)به منظور ناوبري پرنده بدون سرنشين در آريا الستيمحمدحسين نصيرزاده

محيط هاي بسته
توسعه بسته فناوري هاي نوين آموزشي شامل ربات اجتماعي و بازي هاي اندرويدي به منظور آموزش و سرگرمي سالمندانعليرضا طاهريياس طهماسب زاده اهرابي

طراحي و ارزيابي الگوريتم ناوبري پهپاد چهارملخه مجهز به دوربين در محيطهاي بستهآريا الستيمحمدمهدي مهدوي

تخمين خطاي باياس واحد اندازه گيري اينرسي در شرايط ديناميكيحسن سالاريهمهدي باقريان

بهبود ترازيابي اوليه در سيستم هاي ناوبري اينرسياييحسن سالاريهعليرضا رضازاده قوچاني

مكانزمان

تحليل تنش و ريز حركت در ايمپلنت سفارشي ساب پريوستئال فك بالا با استفاده از روش اجزاي محدودفرزام فرهمندآدرين جغتائي
بررسي و آناليز ريسك هاي اسكلتي عضلاني در ايستگاه هاي كاري كارخانه نايلون سازيسيده مريم هويت طلب-پارسا كريمي

عليرضا فكوريان قهوه چي- 
توسعه و ارزيابي تجربي يك مدل محاسباتي براي پيش بيني حركات دست انسانسعيد بهزادي پورمهدي خلقتي نيا

اميدرضا نظري بكائي/ حسين 
مشخصه يابي فيكسچر ايمپلنت دندان هاي عقب انساننويد ارجمنداقائي

طراحي فيكساتور خارجي دو درجه آزادي براي بيماري پرتسفرزام فرهمندعلي قرباني

شناسايي و نامگذاري خودكار بخش هاي مختلف مهره هاي انسان با استفاده از هوش مصنوعينويد ارجمنداحمد محمدي برزگر

دكتر فرهمند
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طراحي و شبيه سازي يك كنترلر كلاسيك از خانواده PID جهت بهبود عملكرد موقعيت دهي در يك جك حامد مرادياميرمحمد خروشي
هيدروليكي

ساخت و بررسي عملكردي آنتن هاي موج ميلي متري به كمك چاپ سه بعديكيوان محمديمهدي ميرزاخاني

طراحي و ساخت آچار باز كننده مته دريل حفاري معدن رو بازمحمد دورعليمحمدجعفر زارعان دولت ابادي
شبيه سازي ديناميك و كنترل سطح آب در واحد بويلر نيروگاه حرارتي:مقايسه دو روش كنترلي كلاسيكحامد مرادياميرحسين بيات

ساخت ديش براي داده برداري نجومي با استفاده از قالب ساخته شده با پرينتر سه بعديكيوان محمديمحمد زواره

طراحي و ساخت بدنه دستگاه تست مجموعه هاي مبدل حرارتي سوخت و روغن هواپيماكيوان محمدياميرمحمد جليليان
مهدي غلامحسيني--ابوالفضل حاجي 

طراحي و شبيه سازي عملكرد ربات تميزكننده كف استخرحسن صياديحيدري
تحليل ارتعاشي و آكوستيكي صفحه بالايي گيتار با هدف بهينه سازي پشت بندي آن به روش حل عدديسميه محمديمحمدمسيح دكامي

مهدي محمدي شهرابي--مهدي 
اس ع

كاربرد يادگيري ماشين و هوش مصنوعي در پردازش تصوير - بخش يكحسن صيادي

كنترل مكان ذره مغناطيسي با استفاده از ميدان هاي خارجي دستگاه اكتومگحسين نجات پيش كناريفربد اسمعيليان

طراحي و شبيه سازي يك بازوي مكانيكي اهت برداشتن و گذاشتن اشياء مجهز به يادگيري ماشينحسن صياديعلي عجم
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