
مكانزمان
ريحانه سادات طباطبائي 

يزدي
بررسي تجربي آب شيرين كن با استفاده از فرآيند منجمدسازيمحمدبهشاد شفيعي-بيجارچي

طراحي سيستم انتقال نور خورشيد به داخل ساختمانمجيد عباس پورطهراني فردارشيا سله چين
طراحي و ساخت جعبه سرد جهت استفاده در پيك موتوريمحمدبهشاد شفيعي-بيجارچيارمان طالبي اناركي

بررسي روش توليد انرژيِ الكتريسيته از سطح كره زمينمجيد عباس پورطهراني فردمحمدعلي خرمي نژاد

محمدحسن سعيدي- مرتضي پرستو مديريان
كاربرد الكترولايزر هيدروژن در ذخيره سازي و انتقال انرژيحسين پور امام

طراحي يك برنامه زمانسنجي براي پايش، نگهداري و تعويض قطعات يك شناورمجيد عباس پورطهراني فرداميرحسين فرشي ستوده

استفاده از روش شبكه عصبي مبتني بر فيزيك براي شبيه سازي سيال در محيط متخلخلمحمدعلي بيجارچي-شاملومحمدرضا سياح

امكان سنجي و طراحي شناور تفريحي «با همكاري موسسه رده بندي آسيا»مهدي خراسانچيآرمين خدادادي -علي  احمدي

مطالعه عددي تاثير ميدان مغناطيسي بر اختلاط فروفلوئيد در يك ميكروميكسر مارپيچيمحمدعلي بيجارچيمحمدرضا مومني كوپائي

بهبود سيستم چسبندگي به بدنه و موقعيت يابي يك نمونه ربات بازرسي بدنه كشتيمهدي خراسانچيامين علي اصغري

تحليل عملكرد آب شيرين كن،تحليل اگزرژي و پارامترهاعلي موسويپارسا دهقان پور

طراحي و ساخت آب شيرين كن خورشيدي چندمرحله ايمحمدعلي بيجارچيعلي شناس خوش
سروش روحي مقدم-فرزان 

حق شناس
انجام عكس برداري از معده به كمك كپسول  آندوسكوپي با استفاده از نيروي مغناطيسي (Magnetic محمدتقي احمديان-پاشاروش

(Levitation
بررسي شاخص هاي مصرف انرژي و سبز بودن خودروها در صنعت خودرو در دهه هاي گذشته و پيش بيني آينده آنمحمود سعادت فومنيسيدپارسا قزويني
بررسي اثر تسهيل پيش پردازش سيگنال EMG براي تعيين كلاس حركتي و پيش بيني زاويه زانو با استفاده از شبكه عصبي عميقغلامرضا وثوقينيما نوروزي بهجت

تحليل سينماتيكي و سينتيكي جعبه دنده بالگرد Mi 14محمود سعادت فومنيمحمدرضا شعباني
مقايسه الگوريتم هاي يادگيري تقويتي عميق در مسيريابي و رساندن ليوان حاوي نوشيدني به افراد ناتوان در محمدتقي احمديان-پاشاروشپارسا نعيمي طبيعي

حركت دست
بررسي ريسك آسيب اسكلتي-عضلاني در كارگران ايستگاه نصب صندلي در شركت پارس خودرونويد ارجمنداسما حلاجي

برنامه دفاع از پروژه هاي كارشناسي - دانشكده مهندسي مكانيك
 شنبه 1402/04/09

عنوان پروژهرئيس نشستاساتيد پروژه و ممتحندانشجوشماره نشست
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مكانزمان
ساخت تجهيز پزشكي مسدود كننده ي شريان هاي خوني (اصطلاحا ``ليگاشور``)امير نورانيمجيد رضائي
ارتقاء عيب يابي خطوط تسمه نقاله با استفاده از سنسورهاي مغناطيسي و يادگيري ماشيني: مورد كابل هاي فولاديسعيد خدايگانعلي بوالحسني

طراحي مخلوط كن هوا / اكسيژن براي مصارف پزشكيجمال ارغواني هاديفاطمه متولي بنادكي
طراحي مكانيزم حركت رفت و برگشتي و چرخشي قطعه براي دستگاه ساچمه زنيامير نورانيزهرا موسوي

طراحي و تحليل محفظه تست فشار – دما براي تست ابزارهاي درون چاهي نفت و گازجمال ارغواني هاديمحمدحسين نظافت
طراحي بهينه چندهدفه مكانيزم تعادلي براي رباتهاي صنعتيسعيد خدايگانعلي شاه بختي

بهينه سازي و كنترل كوادكوپتر با بهره گيري از هوش مصنوعيحسن صيادياميرحسين نكوييان
محمدمهدي دودانگه-
پردازش صوت با استفاده از ابزارهاي يادگيري ماشين و پياده سازي آن بر روي رباتعليرضا طاهريمحمدرضا پورنادر

احسان دستوري-پيام 
طراحي و ساخت نمونه يك ميز دو حالته مورد استفاده در خط توليد پهپاد كشاورزيآريا الستي-طلايي زادهروحاني

مدل سازي و طراحي بازوي رباتيك جهت برداشت ميوه سيب از درختحسن صياديحسن باقري كشتلي

ارائه الگوي تجربي حركت-زمان از رفتار جهت نگاه افراد در تعدادي موقعيت اجتماعي انساني و غير انساني مختلف با بهره گيري از عليرضا طاهريفائزه واحدي
يادگيري عميق

نصب و راه اندازي مجموعه الكتروموتور و گيربكس صنعتي و داده برداري ارتعاشي و اولتراسونيك جهت عيب يابي در شرايط مهدي بهزاد-سميه محمديعلي جان محمدي
كاري مختلف

توسعه و اعتبار سنجي يك مدل رياضي براي مصرف انرژي در يك پرينتر سه بعديFDM بر حسب تنظيمات وروديحسن صيادي- حق شناسمهديه شاه محمدي

سيدعليرضا موسوي زاده 
افزايش انگيزه و اثربخشي آموزش دروس مهندسي با به كارگيري روش Game Based Learning – مطالعه موردي عليرضا طاهري-حق شناستفتي

درس نقشه كشي مهندسي مكانيك

بهينه سازي تلرانس تعامد هندسي در فرايند چاپ سه بعدي به روش FDM از طريق تنظيم پارامترهاي  ورودي.حسن صيادي- حق شناسسباالسادات اذرنيا

يك شنبه 1402/04/10

عنوان پروژهرئيس نشستاساتيد پروژه و ممتحندانشجو شماره نشست
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