
مكانزمان
بررسي رفتار غيرخطي و پديده آشوب در ديناميك ماهوارهحسين نجات پيش كناريپارسا اميني

طراحي شبيه ساز پرواز پهپاد(به منظور آموزش خلباني و مهارت آموزي براي كاربردهاي مختلف)آريا الستي- امين طلائي زادهعلي باقري

بهره گيري از فناوري واقعيت مجازي در آموزش تطبيقي درس ديناميكعلي مقداري- دكتر طاهريمحمدجواد علوي وفا-علي ندايي

مطالعه جهت طراحي براي ساخت ترنسديوسرهاي مربوط به جريان سنج هاي التراسونيك دما بالاحسين نجات پيش كناريعلي معاوني

طراحي مسير بهينه پوشش (cpp) براي سم پاشي زمين كشاورزي با پهپاد (شبيه سازي)آريا الستي- امين طلائي زادهاحسان محمدي

تخمين سرعت باد در سيستم هاي ناوبري مبتني بر سرعت سنجيحسن سالاريهشايان قنبري

طراحي مكانيزم بهينه يك چتر بسيار بزرك با هدف كاهش زمان باز و بسته شدندكتر ظهورمحمد جواد جنتي

كنترل كپسول اندوسكوپي مغناطيسي با قابليت نمونه برداريحسين نجات پيش كناريمحمدسينا عباسي

شبيه سازي جريات سيال  حاوي نانونذرات هيبريدي تحت ميدان نغناطيسي و تاثير آن بر انتقال حرارتمهرداد تقي زاده منظريمحمدامين فرجي

ساخت پوشش خاك گريز با خاصيت آب گريزندگي براي بهبود كارايي صفحات خورشيديعلي موسويعلي نافذ

مطالعه و بررسی حرکت ھاورکرافت خودران با اثر ليدنفراست معکوسمحمد بهشاد شفيعيبهاره ابراهيمي پاك نژاد

محمدبهشاد شفيعي- دكتر ديبا گودرزي
بررسي تجربي تصفيه آب با استفاده از ذرات مغناطيسيسيامك كاظم زاده

برنامه دفاع از پروژه هاي كارشناسي - دانشكده مهندسي مكانيك
يك شنبه 1403/06/18
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مكانزمان

مقايسه¬ي صلبيت روش جراحي پين و پليت در 3 نوع شكستگي مختلف استخوان ديستال هومروس با استفاده از تحليل المان محدودامير نورانيروژان كياني

مدلسازي و كنترل حركت يك ربات چهارپا جهت بالا رفتن از پله، مبتني بر يادگيري تقويتيمحمد تقي احمديان علي رضا شهرابي فراهاني كوروش مقيمي
ترميم كشش ترانستيبيال براي پارگي ريشه خلفي مينيسكامير نوراني- دكتر غلامحسين فرهيارميتا بنائي

مسيريابي كشتي با روش IMU و مقايسه آن با تركيب اين داده ها با GPSمحمد تقي احمديانصالحه كيانلو
طراحي يك سيستم تغذيه با مقطع پارابوليك در قالبهاي تزريق پلاستيك و بررسي كارايي آنجواد اكبري - حق شناسمحمدياسين طالبي

طراحي و ساخت سيستم اندازه گيري دماي تماسي فرآيند رسوب نشاني فلزي مستقيم (DMD)محمدرضا موحديحميدرضا رباني
طراحي يك كنترلر كلاسيك جهت بهبود رفتار ويروس نقص ايمني بدن(HIV-1) و بررسي ميزان مقاوم بودن آن در حضور عدم قطعيت.حامد مراديدانيال عبدي

مجيد عباس پورطهراني فرد-فاطمه فتاحي بافقي
بيجارچي

شبيه سازي انتقال حرارت مواد تغيير فاز دهنده (PCM) با استفاده از شبكه عصبي مبتني بر فيزيك (PINN) جهت ذخيره سازي انرژي  خورشيدي 
در سازه هاي محل استقرار پرسنل در سكوهاي دريايي

طراحي سيستم تركيبي خنك كننده پنل هاي خورشيدي شناور و شيرين سازي آبمهدي خراسانچياميرحسين احمدنظري
بهينه سازي خطوط كشتي راني با ديدگاه انرژي هاي تجديد پذيرمجيد عباس پورطهراني فردپرشان پرنيان
اثر انقطاع يكي از خطوط مهار بر پاسخ توربين باديمحمدرضا تابش پورعليرضا حبيبي
استفاده از انرژيهاي تجديدپذير دريايي با تكنولوژي OTECمجيد عباس پورطهراني فردعليرضا دلوشي

ارزيابي كاربرد پنلهاي خورشيدي انعطاف پذير و شفاف در ساختمان ها از ديدگاه ترمواكونوميمجيد عباس پورطهراني فردسيدآرمين حقيقت
بررسي انواع مختلف رفتار رانندگي در ميزان مصرف سوخت خودرومحمود سعادت فومنيكيان شجري

رسانا سازي  الكتريكي قطعات پليمري ساخته شده با روش پرينت سه بعديكيوان محمدياميرمهدي حيدري
مسير يابي بهينه ربات هاي سيار مبتني بر الگوريتم تركيبي - RRT يادگيري تقويتيسعيد خدايگانسروش آتشي دليگاني

بهبود خواص مكانيكي ساختار تي پي ام اس  الماسي با استفاده از تركيب اين ساختار با ديگر با ساختارهاي شبكه ايكيوان محمديسيد علي حسيني

مدلسازي اثر پيزومقاومتي نانوكامپوزيت تقويت شده با نانولوله كربني به روش اجزا محدودرضا نقدآباديآريا تهامي
شناسايي هوشمند آسيب هاي سطحي قطعات توليدي مبتني بر يادگيري عميقسعيد خدايگانسهيل حكمت

بررسي امكان سنجي و طراحي مفهومي پرينتر سه بعدي كامپوزيتكيوان محمديمحسن توكلي-محمدحسام حسيني
بررسي تغييرشكل لوله هاي پليمري چند لايه در تحليل اندركنش جامد-سيالرضا نقدآباديحسين اسداللهي

طراحي و تحليل محفظه تست فشار – دما براي تست ابزارهاي درون چاهي نفت و گازدكتر ارغوانيمحمد حسين نظافت
طراحي قالب تزريق مستقيم براي ساخت زيره كفش با استفاده از پرينتر سه بعديدكتر كيوان محمديحسين ميناپرور
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مكانزمان
ارزيابي و مقايسه شاخص انحراف گيت در دسته هاي كودكان مبتلا به فلج مغزيفرزام فرهمندمحمدمهدي داوري

طراحي شبكة عصبي پيش بيني كننده فعاليت الكترومايوگرافي عضلات در حين آناليز گيتنويد ارجمندرضا خسروزاده ساريجالو

امكان سنجي دسته بندي بيماران فلج مغزي بر اساس سينرجي هاي سينماتيكي راه رفتنفرزام فرهمندبابك تاريويردي لوي اصل

بررسي ريسك آسيب اسكلتي عضلاني در كارگران صنايع با استفاده از ابزارهاي بيومكانيكي و ارگونوميكينويد ارجمندعرشيا رجب پور

ارزيابي و مقايسه انحرافات پوسچر ايستاده در دسته هاي كودكان مبتلا به فلج مغزيفرزام فرهمنداميرحسين اميري ثوري

تشخيص قصد كاربر در حركت اندام تحتاني  توسط سيگنال انسفالوگرام چهار كانالهسعيد بهزادي پورپارسا بهرامسري

ارزيابي ريسك آسيب هاي اسكلتي-عضلاني كارگران در ايستگاه كاري نصب باك بنزين خودرو در شركت پارس خودرونويد ارجمندعلي جمشيديان

تحليل تنش و ريز حركت در ايمپلنت سفارشي ساب پريوستئال با استفاده از روش اجزاي محدودفرزام فرهمندپوريا جورابچي

محمدحسن سعيدي- دكتر پرستو مديريان
كاربرد الكترولايزر هيدروژن در ذخيره سازي و انتقال انرژيمرتضي حسين پور امام

طراحي يك شير كنترلي و شبيه سازي جريان سيال عبوري از آنمحمد صادق كريميعليرضا كريمي
اميرعرفان جمشيدي- محمد 

بررسي، شبيه سازي، محاسبات و طراحي يك دستگاه آب شيرين كن – آب سرد كن خورشيديمحمدحسن سعيديصادق باقري

طراحي ميكروميكسر جهت پياده سازي يك روش كالريمتري براي تعيين غلظت آنتي بيوتيك ها بر روي تراشه-ساختمجتبي تقي پورآرين مختارزاده

بررسي اثر نوع دريچه در اتاق تعيين اندازه بر روي الگوي جريان و توزيع ذراتمحمد حسن سعيديسيداميررضا جوان بخت
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