
زمان-

مكان
دانشجو

اساتيد پروژه و 

ممتحن

رئيس 

نشست
عنوان پروژه

تحليل تلرانسي بازوهاي رباتيك شامل لقي در مفاصل و عدم قطعيت هاي عملكرديدكتر خدايگانكميل علي دوست

طراحي محيط مجازي براي شبيه سازي آموزش مهندسان درياييدكتر خراسانچيمحمدرضا بهران وند

دكتر موحديسيدمحمدمهدي حسيني
طراحي و ساخت سيستم اندازه گيري تاب خوردگي قطعات ساخته شده با فرآيند رسوب نشاني 

(DMD) فلزي مستقيم
ابوالفضل وطن خواه 

ورنوسفادراني
دكتر بهزاد

ارزيابي آماري عملكرد و بررسي عوامل حادثه ساز در آسانسورها و ارائه راهكار جامع جهت بهبود 
آن

چهارشنبه  1403/09/07
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برنامه دفاع از پروژه هاي كارشناسي - دانشكده مهندسي مكانيك


