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  ساعت) 51(  سرفصل درس:

بنـدي   اي بر تبديل لاپلاس (تبديل مستقيم و معكوس، قضاياي مقدار اوليه و نهايي) تعريـف و طبقـه   مقدمه -1
سـازي   كلياتي در مورد فيدبك و اثرات آن، تابع تبديل، سـاده  هاي بلوكي، سيستمها، مدل فضاي حالت، دياگرام

  دياگرامهاي بلوكي (روش ميسون).
  
  هاي مكانيكي، الكتريكي، الكترومكانيكي و هيدورليكي.   مدلسازي رياضي سيستم -2
  
) و حالـت   …پاسخ زماني سيستمها، حالت گذرا و ماندگار، مشخصات حالت گذرا (جهش، زمان نشسـت و   -3

  ها بر مشخصات حالت گذرا و ماندگار سيستم.   كننده گار (خطاي ماندگار)، بررسي اثر كنترلماند
  
  هاي صنعتي شامل نيوماتيك، هيدروليك و الكترونيك. كننده معرفي كنترل -4
  
  . (Routh _ Hurwitz)تحليل پايداري به روش رات ـ هورويتس  -5
  
  هاي كنترلي.   در تحليل و طراحي سيستم (Root Locus)ها  روش مكان هندسي ريشه -6
  
ها، روشهاي نمايش پاسخ فركانسي، بررسي پايداري سيستمها در ميدان فركانسي به  پاسخ فركانسي سيستم -7

  )  …روش نايكوئيست، مشخصات پاسخ فركانسي (حد فاز و بهره، ماكسيمم تشديد و 
  
  ي بهبود كار سيستمهاي كنترل.ها برا كننده ها و طراحي جبران كننده تنظيم كنترل -8
  
  به كمك جداول زيگلر و نيكولز. PIDطراحي كنترلرهاي   -9
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