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  ساعت) 51(     سرفصل درس:

  بنديها و تحليل آن  اهرم -1
بنـديهاي   اي و فضايي، مراكـز آنـي دورانـي، تحليـل سـرعت و شـتاب در اهـرم        درجه آزادي مكانيزمهاي صفحه

زنده لنگي، چهـار اهرمـي، چنـد اهرمـي و شـناور، بررسـي تماسـهاي غلتكـي و         اي شامل مكانيزمهاي لغ صفحه
لغزشي، مراكز انحنا، مكانيزمهاي معادل، روش ترسيم نمـودار سـرعت بـا اسـتفاده از مراكـز آنـي دوران، روش       
ترسيم كثيرالاضلاع سرعت و شتاب، تحليـل سـرعت و شـتاب در مكانيزمهـاي فضـايي، تحليـل مكانيزمهـا بـا         

  هاي جبري در تحليل مكانيزمها، روشهاي برداري و موهومي در تحليل مكانيزمها.  شناور، روشلينكهاي 
  
  بادامكها    -2

  ها.   معرفي انواع بادامكها، طراحي منحني بدنه انواع بادامك
  
  چرخهاي طيار -3

  چرخ طيار و تنظيم سرعت، ضريب تغييرات سرعت، تغييرات گشتاور پيچشي.
  
  ها   دنده چرخ -4

  هاي مركب، ديفرانسيل. اي و منظومه هاي ساده، مركب، منظومه دنده يل جعبهتحل
  
  توازن سيستمهاي دوار -5

  توازن سيستمها در يك صفحه، در چند صفحه موازي، توازن محور موتورها و كمپرسورها.



 
  دانشكده مهندسي مكانيك

   سرفصلهاي دروس كارشناسي
 

 دانشگاه صنعتي شريف

  توازن سيستمهاي رفت و برگشتي -6
  توازن موتورهاي داراي چند سيلندر.

  
  اثرات ژيرسكوپي -7

  ها. بررسي اثرات ژيرسكوپي در موتورهاي هواپيما، كشتي و اتومبيل
  
  نيروها و گشتاورها -8

ها، بررسي اثـرات   بررسي نيروهاي استاتيكي، بررسي نيروها با درنظرگرفتن اثرات اصطكاك در ياتاقانها و لغزنده
هـا،   دنـده  و قدرت در جعبـه نيروهاي ديناميكي حاصل از اينرسي و ژيرسكوپي، محاسبه نيرو و گشتاور پيچشي 

  بررسي كل نيروها در بادامكها و انواع مكانيزمها.   
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