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 28904: درس شماره

  عضلانی-بیومکانیک سیستم اسکلتی: درس نام

 

  3 ثابت: واحد نهیشیب و نوع  ینظر: درس نوع 

  .ندارد: ازیهمن  ندارد: ازیشنیپ 

  33922: ارائه مسالین نیاول  یلیتکم لاتیتحص: مقطع 

  33952: شیرایو نیآخر  طراحی کاربردی: گروه 

 

اين  در .است حرکاتشکل گیری مکانیکی بیو یمبان عضلانی بدن انسان به منظور درک-سیستم اسکلتیعملکرد تبیین اين درس  یهدف اصل :اهداف

روشهای آزمايشگاهی اندازه گیری داده های حرکت مورد بررسی قرار گرفته و روشهای تحلیل مستقیم و معکوس سینماتیک و دينامیک ارايه می راستا 

 گردند. یارائه معضلانی -یشده و خواص و عملکرد بافتهای سیستم اسکلت معرفیبافت  و مشخصه يابی مدلسازیمبانی شوند. همچنین، 
 

 :سرفصلها

  :ها، انواع مفاصل و مشخصات آنها.تعريف بیومکانیک سیستم اسکلتی عضلانی، جهات و حرکتمقدمه 

 :های سینماتیک و نیرو، تحلیل سینماتیک و دينامیک، مسائل دينامیک سگمنت، اندازه گیری داده -های لینکمدل مدلسازي اسكلتي

 معکوس و مستقیم.

  :های سینماتیکی و سینتیکی.مکانی، ويژگی-های زمانیژگیچرخه راه رفتن، ويتحليل راه رفتن 

 محور.-، شبیه سازی مستقیم و معکوس، مدلسازی شخصتحلیلعضلانی، روشهای -های اسکلتیمدل عضلاني:-مدلسازي اسكلتي 

  :های همبند.فتمعادله مشخصه، ويژگیهای ويسکوالاستیک، ساختار و خواص بامكانيك بافت 

 ساختار، خواص مکانیکی، رفتار بیومکانیکی، صدمات.: و ليگامان تاندون 

  :ساختار، خواص مکانیکی، رفتار بیومکانیکی، نوسازی، صدمات.استخوان 

 :ساختار، خواص مکانیکی، رفتار بیومکانیکی، سازوکارهای روانکاری، صدمات. غضروف مفصلي و مفصل سينوويال 

  :کارکرد، انواع کار و انقباض عضلانی، عوامل مؤثر بر تولید نیروی عضلانی، مدلسازی عضله. ساختار وعضله 
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