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بکار گرفتن  یروشها یو بررس یاست. تمرکز درس در معرف یدر جراح کیربات یبا حوزه کاربرد انیدانشجو ییدرس آشنا نیهدف از ارائه ا :اهداف

منظور، پس از ارائه مقدمات اعم  نیبه ا لین یاست. برا ی( در جراحNavigation)یو ناوبر کینماتیکنترل، س زمها،یاعم از مکان کیعلم ربات یشاخه ها
مختلف  یمهایبصورت مختصر مرور خواهند شد. سپس پارادا کیکلاس کیشده، مباحث ربات یتجار یستمهایمنافع و مضرات و مرور س خچه،یتار زا

 .رندیگ یقرار م لیو تحل یمورد بررس قیبصورت دق case-studyدر قالب چند  کیو هر  دهیگرد یمعرف  یجراح کیربات

های درسی خواهد بود. پروژه ها در قالبهای تحلیلی، شبیه سازی، طراحی و بهینه سازی توسط ارائه درس بصورت جلسات تدریس بهمراه پروژه 

 دانشجویان و با هدایت مدرس انجام خواهد پذیرفت.
جمعیت هدف این درس به ترتیب اولویت دانشجویان تحصیلات تکمیلی در گرایشهای بیومکانیک، مکاترونیک و طراحی کاربردی و سپس سایر دوره 

 تحصیلات تکمیلی و کارشناسی خواهند بود. های
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